WYKLAD 5



UKLADY DWUKIERUNKOWE

Glowna cecha charakterystyezna:

Dwukierunkowy( bez skladowej stalej)
przeplyw pradu przez faze zrodla zasilania
( lub faze strony wtornej transformatora)
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Ukiad dwukierunkowy szesciopulsowy
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Sekwencja sterowania
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Charakterystyka sterowania
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U, Charakterystyka sterowania
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Zjawisko komutaciji
w ukiadach o komutacji sieciowej

Charakterystyka zewnetrzna
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u,, =U, sin(wt)
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